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水流速/水流量监测站介绍

        传统测量流速采用铅鱼方式，需要耗费大量的时间和人

员进行操作，不但测量精度误差大，单次测量所产生的成本

高昂，由于人工参与测量，受天气环境影响，实时性非常的

有限，如果河道沟渠出现排水量增大，无法第一时间获得准

确的信息。因此，远程自动化测量成为必要的选择，设备采

用技术成熟的雷达波反射方式实现对流速的测量，根据多普

勒红移原理，雷达发射出一束雷达波，当波到达水面时被反

射回来，由于水是流动的，会导致发射的波，位移一定的距

离与角度后反射回来，此时根据反射回来的时间差、波的移

动角度进行计算，可以准确得出流动的速度。雷达方式测量

水速不受外部天气环境影响，全年每时每刻都可以测量，工

作稳定。同时设备提供多种配置选择，根据测量需求增减配

置。设备测量数据通过4G无线发送至云端，可以通过云端管

理设备和下载查看测量数据。

通信接口：RS485

通讯协议：MODBUS-RTU 

工作频段：24～24.15GHz

测量范围：10～2000mm/s

测量精度：±1mm/s

分  辨 率：1mm/s

测量方位：顺水/逆向自动

安装高度：0.3-30米

波  束 角：17°*60° 

物位量程：50-1500CM（选）

分辨率：±1mm

物位盲区：30mm~50mm根据量程

安装高度：0.5-15m

工作电流：12V 68mA

通信方式：RS485/4G(选) 

工作温度：-20℃～80℃

安装立杆：4米 横臂3.8米

电池组：20AH 12V

太阳能：50W 12V

监测站基本参数

设备零配件列表（版本不同，配件不同）

流速测量仪 X1

根据实际需求选配

不锈钢避雷针

用于浇筑地基

避雷针引线5米

含配件高度根据订单

连接件固定

太阳能控制器及其他配件

避雷组件 X1

地笼 X1

引线 X1

立杆 X1

螺栓螺母 X1

设备箱 X1

此配置为选配

物位计 选配

根据实际配置选配

无线数传 X1

连接件固定

横臂抱箍 X2

固定设备箱避雷针

抱箍 X2

设备横臂吊装支架

横臂支架 X1

注意：由于设备附件比较重，均使用物流分批发货

您收到设备可能是有数个包裹组成但是在组装分类

完毕后，与上述所示数量是相符的。如果出现数量

不符，请务必联系销售人员，进行补发。

50W单晶 支撑太阳能面板 固定太阳能横臂 12V20AH

太阳能面板 X1 支架 X1 支臂 X1 供电模组 X1

装配说明 www.lanzun.com

流速流量监测仪 

RS485/4G无线(选)

物位计监测仪 

RS485/4G无线(选)

数据上传模块

RS485通讯版使用(选)

产品序列号

合格证 X1



整体构成与注意事项 安装角度示意图

安装注意事项

测速仪与水面的安装角度（侧视）

吊装安装方式：此种方式主要使用立杆加横臂支架进行安装使用，多用于河道、沟

渠流速的实时测量，多数在户外使用，安装时请务必将设备与水面保持平行，设备

雷达发射面与底部是45°角，误差不可以过大，否则无法测量流速或测量不准确。设

备吊装在沟渠上面，雷达面朝向顺水方向或逆水方向均可测量流速。

立杆常规高度：3米~6米之间，建议4米，圆管直径140~200MM，壁厚3MM

横臂一般长度：2米~4米之间（根据现场定）建议3.8米，圆管直径80MM，壁厚3MM

流速仪安装：不锈钢抱箍+万向节

安装地基：80x80x80cm水泥浇筑

P-03 P-04

装配说明 www.lanzun.com
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流速仪
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线路连接示意

P-05 P-06

装配说明 www.lanzun.com

充电控制器

充电控制器

+ - + - + -

PWM Solar Charge Controller

SET

+ - + - + -

PWM Solar Charge Controller

SET

+ -

12V 20AH

电池组

+ -

12V 20AH

电池组

50W太阳能面板

+

+

-

-

太阳能面板接线

【红色】代表是正极

【蓝色】代表是负极

钛酸锂供电

模组无此配件

在完成安装后按POWER按钮通电

在按一次则关闭电源

连接传感器

连接主机

Rs485版接线方式

4G无线版接线方式

整体外观尺寸（常规物位/流速）
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流速监测站太阳能版装配

将横臂两节先用螺柱连接加固

使用4颗M10螺柱（部分为一体，无线执行此步骤）

装配说明 www.lanzun.com

1、开挖80*80*80CM的基坑，然后固定地笼，找好水平

2、确定无误后，将水泥浇灌进基坑内

3、待水泥干燥后，将立杆使用螺丝固定即可

折叠式地笼，使用时注意将折叠后的地笼完全展开

否则会因为对角尺寸不对称，立杆无法固定上面

6-70CM

折叠地笼

6
-7

0
C
M

立杆地基注意事项

常规整套监测站装配，如配置不同，按照实际装配为准

移动至支架杆子上面后

调整水平，拧紧完成
使用2条抱箍

穿过固定支架孔

将抱箍固定收缩

呈圆环形

选配超声波物位计的

按照上述方式安装即可

注意设备间距

太近会影响测量效果

调整好水平角度

加固拧紧抱箍
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使用3条抱箍将避雷针底座

加固在立杆最上面

使用不锈钢抱箍固定在立杆上面

调整好高度拧紧

导线可以通过下面的孔引出

将避雷针拧进底座上面的孔里

将铜鼻夹安装在避雷针上面

然后将导线通过上面的孔

引至立杆最下面的孔

如导线长度不够，需外接一段埋进地下

装配说明 www.lanzun.com

使用4颗M10螺柱与

抱箍连接拧紧

使用螺柱将抱箍安装在立杆上面

确定高度后拧紧加固

部分抱箍直接焊接在了横臂上面

可以忽略这一步

使用4颗M10螺柱拧紧

注意，先安装支架

最后安装太阳能面板

左右8个孔

使用自攻丝安装太阳能面板

使用4颗M10螺柱与立杆连接加固

请使用螺纹管走线安装，不可漏出内部线材，在安装

完毕后，务必将立杆及设备箱出线孔，请使用胶圈密

封，防止内部生锈，增加美观性



1、全新的远程预警平台采用BS架构设计搭建，

无需下客户端安装应用软件，只需使用浏览器在

WEB端就能轻松管理所有的设备与数据。

2、设备发送的数据，经过云端服务器处理并判断

是否正常、是否超出设置阈值，在由平台WEB客

户端进行展示，做到实时数据图形的全新体验。

3、平台界面UI采用目前主流的扁平化设计，外观

简约美观，各设备参数设置安排合理易用。针对

监测设备、监测类型不同，进行图形直观动态化

处理与优化。

4、专业的开发人员不定期的进行平台的优化与升

级，确保平台的稳定性与时效性。

监测平台可以实时查看设备的在线状态与地理位置、数据更新时间等

平台允许用户自行添加新设备、管理并修改设备的监测参数、报警阈值、报警接收发送等信息参数

简单易用的监测平台系统

设备的位置经纬度信息与手动修改定位

物位/流速测量设备页面

设备首次安装完毕后，需要调整传感器与水面夹角的角度

请务必将传感器与水面保持40-60°夹角以内

如果出现夹角过大或过小都会导致测量误差加大甚至无法测量流速

远程安全监测管理平台V3.03-物位界面

装配说明 www.lanzun.com
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